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НОВИНКИ TERSUS НА INTERGEO 2023

Новый представитель 
ГНСС приемников c IMU, 
1792 канала, 8Гб памяти,

IP68, модем 2Вт

Tersus Luka

Интеграция технологии 
визуального позиционирования, 

ГНСС и IMU

Мобильная картографическая 
сканирующая  система с 
различными полезными 

нагрузками

Тахеометр Tersus TAS-Z1

2"

Tersus Trek

Tersus Metaverse Painter

БПВА
TheDuck
батиметрия



ПОЛЬЗОВАТЕЛИ СО ВСЕГО МИРА ДОВЕРЯЮТ БРЕНДУ 

TERSUS

Обладатели продуктов Tersus

Покрытие сети SmartNet:
307 станций

Сервис по предоставлению 
RTK поправок 
для высокоточного позиционирования



3D сканирующие решения в трёх средах. 

Съемка с 
БПЛА/ Воздух

Земля 

Инфраструктура Автоматизация 
учета склада 

Карьеры.
Дальность < 2 км

Под землёй:
в т.ч. скважины, 

рудоспуски, 
недоступные

полости 
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Технология

Процесс съемки и сканирования в полете

• Воздушный лазерный cканер: измеряет 

вертикальные и горизонтальные углы и дальности 

отражений до 720 000 раз в секунду.

• Аэрофотокамера: производит съемку и фиксирует 

точное время момента фотографирования 

каждого снимка.

• ГНСС приемник: записывает измерения 

спутниковых навигационных сигналов с частотой 

10 раз в секунду.

Камеральная обработка полученных данных: 

• Формирование облака точек: на основе данных 

лазерного сканера и ГНСС-приемника 

формируется облако точек, которое 

привязывается к требуемой системе координат.

• Определение параметров: используя данные о 

времени съемки, данные с ГНСС-приемника и 

лазерного сканера, вычисляются координаты 

центров фотографирования, центров 

сканирования и параметры внешнего 

ориентирования камеры.
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Компактный сверхлегкий

сканер и фотоаппарат

• сканер LiDAR с точностью до 5 см

• GNSS, 

• инерциальный измерительный блок,

• фотокамеру с разрешением 26 Мп

• высокопроизводительную 

вычислительную платформу

1,25 кг. — Вес с 

интегрированной камерой

до 450 м. — Дальность 

сканирования

до 720 000 т/с — Скорость 

сканирования

до 5 см. — Точность
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Спецификация

Рабочие высоты 190 м. Точность по высоте 5 см.

Максимальная дальность сканирования 450 м. Типичная скорость полёта 5-10 м\с

Вес 1.25 кг с камерой Рабочая температура -20~50℃

ВЛС LiAir X3 сенсор технические параметры

Точность измерения расстояния 2 см. Скорость сканирования 720 000 т/с

Метод сканирования Повтор скана Длина волны 905 нм

Инерциальная навигационная система

GNSS GPS，GLONASS，BeiDou Точность по азимуту 0.038°

Точность ориентации 0.008° Частота обновления данных IMU 200 Гц

АФС Камера

Датчик изображения APS-C Количество мегапикселей: 26 Мп

Фокусное расстояние 16 мм Размер снимка 6252x4168

Программное обеспечение

Обработка облака ТЛО LiDAR360
Обработка данных 

измерений 
LiGeoreference



Нeli-E Легионер G29s G3G3 E

БВС Носители

БензиновыйБензиновыйЭлектрический Электрический

Мак. взлетная масса 24,5 кг.

Мак. время полета 1,5 ч.

Грузоподъемность 4 кг.

Температура от -30°С до +45°С

Мак. взлетная 
масса

29 кг.

Мак. время полета 6,5 ч.

Грузоподъемность 4 кг.

Температура от -30°С до +40°С

Мак. взлетная масса 22 кг.

Мак. время полета 3 ч.

Грузоподъемность 5 кг.

Температура от -30°С до +40°С

Мак. взлетная масса 29,5 кг.

Мак. время полета 5,5 ч.

Грузоподъемность 4 кг.

Температура от -30°С до +40°С
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GreenValley – ведущий мировой разработчик и 
производитель мобильных 3D сканирующих решений



Применение наших решений

Современные высоко-эффективные инструменты геодезического класса 
для сбора и обработки результатов мобильного сканирования

• цифровые карты и планы М 1:500 – 1:2 000 

• цифровые модели рельефа

• навигационные карты и их обновление

• оперативный мониторинг территорий

• геодезические изыскания и маркшейдерские работы

• измерение объемов сырья закрытых и открытых складов…       

Эффективно управлять можно тем, что можно точно измерить 



3D сканирующие решения в трёх средах

Среда/
Решение

LiBackpack LiAir LiMobile LiGrip LiGeore
ference
ПО

LiFuser BP
ПО

LiDAR 
360
ПО

Воздух

Земля 

Под 
Землёй 



LiGrip
Н120/H300

Мобильная сканирующая система 
для быстрого и точного 
картографирования 

• на земле, 
• под землей, 
• в помещении
• БВС

 SLAM  (одновременная локализация и 

позиционирование)

 Плюс фото и видео фиксация 
 Цветные облака точек в МСК
 Дальность: 120/300 м  



LiGrip H120 / H300

применение:

HD карты



Модели LiGrip H300

LiGrip H300 - ручная вращающаяся SLAM LiDAR система. 

Широкие возможности сканирования с различных платформ

• в руке

• рюкзак

• автомобиль, самокат, квадроцикл…

• беспилотные летательные аппараты

• на вехе – недоступные полости – «подземка»



Воздушные сканирующие системы LiAir

Законченное решение 
геодезического класса

ВЛС LiAir +
БВС DJI M350 +

ПО LiGeoreference



ПО для постобработки LiDAR 360

LiDAR360 - это комплексное программное 
обеспечение для постобработки облаков 
точек с инструментами визуализации, 
редактирования. Модули Лес, Рельеф, ЛЭП, 



Преимущества LiAir

• Быстрое получение данных POS, геопривязка и получение итогового 
раскрашенного облака точек с помощью комплексного программного 
обеспечения LiGeoreference, ПО для постобработки LiDAR 360 c разными 
модулями и с постоянной лицензией

• Высокая точность до 5 см на высоте 100 м/дальность до 320 м

• Высокая скорость прицельного сканирования до 720 тыс.т. в секунду

• Возможность сканирования вертикальных поверхностей в надире 38 и 0 

• Высокая плотность сканов до 1000 точек на кв метр и проникающая 
способность (три переотражения)

• Круглогодичное использование -20/+ 40 С

• Широкий надор инструментов (модули) 



Совмещение 
наземной и 
воздушной 

съемки



Сканер дает очень 
высокую плотность. 

Распределение плотности 
точек

Около 200 точек на 
квадратный метр для 
высоты полета около 100 
метров. 

Плотность сканирования 
соизмерима с 
разрешением камеры.

Эксперимент Логиново – создание ортофото
ВЛС+фото

Распределение высот 
объекта на тестовом полете



Исходное облако точек с лазерного сканера, где каждой точке соответствует 
яркость с камеры. 

Данное изображение , практически, “true ortho”, где все здания располагаются

вертикально.
Облако можно использовать само по себе - для картографии. 
Оцифровывать объекты прямо по облаку лазерного сканирования. 

Актуально для комплексных кадастровых работ, 

где требуется знать границы объектов с точностью лучше 10 см.  
10х10 см – это 100 точек на квадратный метр, реально.
С учетом перекрытия - облако точек с плотностью более 200 точек на метр (с 

высоты 100 метров). 
Соответствует расстоянию между точками 6-7 см.  

Удовлетворяет требованию к выполнению кадастровых работ.



Остаточная дисторсия 

менее 0.5 пиксела.
Камера в сканере LiAir. 
Встроенная камера с электронным 

затвором. 
Характеристики удовлетворяют 

фотограмметрическим работам. 
В результате фотограмметрического 

уравнивания в и вычисления параметров 
внутреннего ориентирования камеры –

остаточная дисторсия менее 

0.5 пиксела.



Выводы:
Сканер совместно с камерой LiAir можно и нужно

использовать для сьемки небольших по площади
населенных пунктов.

Характеристики позволяют получать разрешение
снимков и облако точек лазерного сканирования

достаточные для комплексных кадастровых работ с
точностями лучше 10 см.

Встроенная камера удовлетворяет требованиям по
точности и пригодна для фотограмметрической
обработки.

Облако лазерных точек может быть использовано,
как само по себе, для создания «истинного» ортофото и
векторизации кадастровых объектов, так и для
быстрого получения рельефа при создании
классического ортофото, например, фильтр - «земля»

Результаты уравнивания, параметры внутреннего
ориентирования камеры, облака точек в виде ЦММ или
ЦМР можно передать из LIDAR360 в PHOTOMOD для
любой дальнейшей обработки и оформления проектов.

Можно строить 3D модели, как по
фотограмметрическому облаку, так и по облаку
лазерных точек.

Преимущество при наличии растительности

ЦММ по исходному облаку лазерных точек

Результат полностью автоматической 
фильтрации и получения ЦМР



Отзывы Заказчиков

Спасибо за внимание!

Приглашаем к сотрудничеству*!
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*доступен ЛИЗИНГ 
от года до трёх лет


